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@ Appareil a epiler. 


@ Cet appareil comporte un rouleau rotatif delation comprenant une serie de disques (4) ou similaires 
disposes transversalement a. I'arbre (5) de ce rouleau et entre lesquels il est prevu des lames mobiles de 
pincement (9,10) destinees & s'appliquer chacune periodiquernent contre un disque voisin d'appui (4). 
Les lames de pincement (9,10) sont independantes les unes des autres et sont montees librement 
coulissantes dans le sens axial sur deux axes (8) disposes parallelement d I'arbre (5), de part et d'autre 
de cet arbre, ces deux axes 6tant portes par deux joues d'encadrement (11) assurant I'entraTnement de 
Tensemble en rotation. Chacune de ces lames de pincement (9,10) est associee a. une came, un chemin 
de guidage (21) ou similaire qui lui est propre et dont le profil est tel qu'au cours de la rotation du 
rouleau, il imprime dans une position angulaire determin6e de ce rouleau, un mouvement axial k la lame 
de pincement correspondante (9,10) de facon & I'appliquer contre le disque voisin d'appui (4). 
Cet appareil est susceptible d'etre utilise pour I'eiimination des polls de la peau. 
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La prgsente invention est relative aux appareils a 
gpilerdu type comportantun rouleau rotatif d'gpilation 
desting d fitre dgplacg au contact de ia peau. 

Elie conceme plus prgcisgment les appareils 
dans iesquels ce rouleau est constitu6 par une serie s 
de disques ou similaires, disposes transversalement 
d I'arbre de celui-ci, et entre Iesquels ii est prgvu des 
lames mobiles de pincement destinies & s'appliquer 
pgriodiquement contre les disques voisins afin de pin- 
cer les poils engages & I'intgrieur du rouleau pour les 1 o 
arracher sous I'effet de la traction due & la rotation de 
celui-ci sur lui-meme. Pour que de tels appareils 
soient efficaces, il est ngcessaire qu'au moment du 
pincement toutes les lames mobiles soient appli- 
quges et senses contre les disques fixes. Ceci exige 15 
done une trds grande precision de position des lames 
mobiles ainsi que des disques. Malheureusement 
dans la plupart des cas, les tolerances inevitables de 
fabrication ne permettent pas d'atteindre cet objectif. 

Ceci est essentiellement dO au fait que dans les 20 
appareils anterieurs du type en cause les disques 
sont fix£s sur I'arbre du rouleau, ou font corps avec 
cef ui-ci, alors que les lames mobiles sont portges par 
un support commun pouvant constituer en m£me 
temps leur organe de commande. En consequence, 25 
du fait m£me des tolerances de fabrication, il arrive 
que certaines lames restent ecartees des disques 
correspondants ou que tout au moins elles soient 
insuffisamrhent serr6es contre ceux-ci, alors que les 
autres lames sont con venabl erne nt appliquges contre 30 
les disques respectifs. 

C'est pourquoi la prgsente invention a pour butde 
rgaliser un appareil d epiier du meme type general, 
mais qui est congu de facon d assurer un serrage effi- 
cace de toutes les lames mobiles sur les disques 35 
d'appui correspondants. 

A cet effet cet appareil est essentiellement carac- 
terise en ce que : 

- les lames de pincement sont indgpendan tes les 
unes des autres et sont montees librement cou- 40 
lissantes dans ie sens axial sur deux axes dispo- 
ses parallglement & I'arbre du rouleau d'gpilation, 

de part et d'autre de cet arbre, ces deux axes 
etant port6s par deux joues d'encadrement assu- 
rant PentraTnement de Pensemble en rotation, 45 

- chacune de ces lames de pincement est asso- 
ciee & une came, un chemin de guidage ou simi- 
laire, qui lui est propre, et dont le profit est tel 
qu'au cours de la rotation du rouleau il imprime, 
dans une position angulaire d6termin6e de ce so 
rouleau, un mouvement axial & la lame de pince- 
ment correspondante de facon & I'appliquer 
contre le disque voisin d'appui. 

Ainsi les drffgrentes lames de pincement qui sont 
independantes les un s des autres , sont comman- 55 
dees chacune par une came distincte qui lui est pro- 
pre. Ceci eiimine done les inconv6nients observes 
lorsque les lames de pincement sont mont6es sur un 


support commun et/ou entratn6es par un organe uni- 
que de commande. 

Selon une autre caractgristique du present appa- 
reil, les disques d'appui sont eux-mgmes montgs cou- 
Nssants dans le sens axial sur les deux axes portant 
les lames mobiles de pincement, et il est alors prgvu 
deux lames de pincement de part et d'autre de chacun 
de ces disques, les cames de commande ou similai- 
res etant aptes & assurer le serrage simultang de ces 
deux lames contre le disque place entre elles. 

Ceci permet d'assurer de facon certaine le 
serrage des lames de pincement contre les disques 
correspondants. En effet si au moment du pincement, 
I'un de ces disques ne se trouve pas dans la position 
exacte voulue, les pressions exercges de part et 
d'autre, par les deux lames qui I'encadrent, assurent 
automatiquement le dgplacement de ce disque dans 
la position voulue par coulissement sur les deux axes 
de guidage, comme indiqug prgegdemment. Cepen- 
dant il s'agit d'un coulissement d frottement dur, ce qui 
evite que les disques d'appui puissent se dgplacer de 
facon intempestive pendant la rotation du rouleau. 

Dans une forme de realisation avantageuse du 
present appareil, les lames de pincement etant cons- 
tituges par des disques gvidgs en leur centre, les 
cames ou chemins de guidage de ces lames sont prg- 
vus d la pgriphgrie de I'arbre fixe du rouleau rotatif et 
chaque lame comporte , sur le bord de son ouverture 
centrale, un ou deux ergots engages avec Tune de 
ces cames ou chemins de guidage. 

Un exemple de realisation d'un appareil & epiier 
selon I'invention est d6crit ci-aprgs en reference aux 
dessins annexes a simple titre indicatif, et sur Ies- 
quels : 

- la Fig. 1 est une vue schematique en coupe 
transversale de la tete de travail d'un appareil & 
epiier selon I'invention, 

- la Fig. 2 est une vue transversale du rouleau 
d 'epilation, 

- les Fig. 3 et 4 sont des vues partielles en coupe 
axiale de ce rouleau d'6pilation selon la ligne 111. Ill 
de la Fig. 2 , ces deux figures reprgsentant res- 
pectivement les lames de pincement en position 
d'geartement et en position de serrage, 

- la Fig. 5 est une vue partielle en plan de dessus 
de I'arbre fixe du rouleau d'gpilation, cette vue 
reprgsentant deux des chemins de guidage prg- 
vus sur cet arbre. 

Le prgsent appareil comporte un boitier 1 dont ie 
contour est simplement esquissg en partie sur la Fig. 
1 . Ce boitier renferme un petit moteur glectrique (non 
reprgsentg) qui peut §tre alimentg par piles ou par rac- 
cordement au secteur glectrique d'alimentation. A 
I'une des extrgmitgs de c b itier, il est prgvu une t§te 
de travail constituge par un rouleau rotatif d'gpilation 

2 faisant saillie ou affleurant & travers une ouverture 

3 de I'extremitg correspondante du boitier. 

L rouleau d'gpilation 2 est constitug par une 
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s6rie de disques 4 disposes transversalement a 
I'arbre 5 de ce rouleau dans des plans perpendiculai- 
res a celui-ci. Contrairement a ce qui est le cas dans 
certains appareiis du meme type general, ces disques 
4 sont totalement ind6pendants de I'arbre 5 et celui-ci 
est immobilise en rotation, ses extremes 6 de section 
polygonale etant emboitees dans des logements de 
meme section pr6vus dans les parois du boitier 1. 
Chaque disque 4 comporte une ouverture centrale 7 
de plus grande section que I'arbre fixe 5. Tous les dis- 
ques 4 sont enfiies sur deux axes 8 disposes paralle- 
lement a I'arbre 5 et de part et d'autre de celui-ci. Le 
montag e des disques 4 sur ces deux axes correspond 
a un coulissement a frottement dur, gr3ce a quoi ces 
disques restent normalement dans la position ou ils 
se trouvent, mais peuvent neanmoins etre deplaces 
par coulissement sous I'effet d'une certaine pression. 

De part et d'autre de chaque disque 4, il est prevu 
deux lames mobiles 9 et 10 qui sont destinees a venir 
s'appl iquer contre le disque situ 6 entre elles, et ce par 
des mouvements de translation s'effectuant en sens 
oppose. De mSme que les disques d'appui 4, les 
lames 9 et 10 comportent une ouverture centrale 11 
a travers laquelle est engage I'arbre fixe 5 du rouleau. 
Ces lames sont egalement enfilees sur les deux axes 
8 deja mentionnes. Toutefois elles sont montees a 
coulissement libra sur ces deux axes, et non pas a 
frottement dur comme pour les disques d'appui 4. 

Les deux axes 8 sont destines a assurer I'entra?- 
nement en rotation de I'ensemble du rouleau forme 
par les disques d'appui 4 et les lames 9 et 10, et ce 
autour de i'arbre central 5 qui reste fixe. Dans I'exem- 
ple represents, il s'agit non pas d'une rotation conti- 
nue dans un sens determine, mais d'un mouvement 
de rotation aiternee dans un sens et dans I'autre seion 
un angle de debasement qui peut etre par exemple de 
30°. A cet effet, les deux axes 8 sont fixes a leurs 
extremites dans des joues d'encadrement 11 d'une 
piece oscillante 12 en forme d'etrier. Les joues 11 de 
cette piece sont montees librement rotatives autour 
d 'une portee cylindrique 14 prevue a chaque extre- 
mite de I'arbre fixe 5. Ainsi cette piece peut osciller 
librement autour de i'axe X, Y de cet arbre. 

Cette piece oscillante 12 porte un bras 13 qui est 
accouple avec un plateau-manivelle 15 portant un 
ergot exentre 1 6 engage dans une coulisse 1 8 prevue 
dans le bras 13 de la piece oscillante 12. Ainsi la rota- 
tion continue du plateau-manivelle 15 assure le mou- 
vement d'oscillation voulu de la piece 12 ,et par suite 
au rouleau d'epOation. L'entraTnement du plateau 15 
en rotation peut etre assure par I'intermediaire d'une 
couronne dentee 19 engrenant avec un pignon 
accouple avec I 'arbre de sortie du moteur prevu dans 
I'appareil. 

Sur le bord de leur ouverture centrale 11, les 
lames mobiles 9 de pincement comportent chacune 
deux ergots saillants 21 qui sont engages dans un 
chemin de guidage 22 formant came, prevu a la peri- 


pheric de I'arbre fixe 5. Cet arbre comporte done une 
serie de chemins de guidage 22 dont chacun est pro- 
pre a une lame mobile 9 ou 10 determined. 

Le profit de ces chemins de guidage est tel que, 
5 dans une position angulaire determinee du rouleau 
d'epilation, ces chemins provoquent un deplacement 
axial des lames de pincement 9 et 10 par coulisse- 
ment le long des axes 8 de facon a appliquer, contre 
chaque disque d'appui 4, les deux lames 9 et 10 qui 
10 sont situees de part et d'autre. A cet effet les chemins 
de guidage 21 de I'une et I'autre categorie de lames 
mobiles 9 et 10 presentent des parties 23 qui sont 
coudees en sens inverse en direction du disque 
d'appui intermediate 4. II existe ainsi sur chaque che- 
fs min de guidage 21 deux parties coudees orientees 
dans le meme sens, mais situ6es dans des positions 
diametralement opposees, puisque chaque lame 
mobile comporte deux ergots 21 eux memes situes 
dans des positions diametralement opposees. Dans 
20 I' exemple represente, ces parties coudees 23 sont 
situees selon la ligne Ill-Ill qui est la ligne mediane de 
Tangle d'oscillation du rouleau d'epilation. Ainsi le 
serrage des lames de pincement contre les disques 
d'appui s'effectue chaque fois que le rouleau parvient 
25 au milieu de sa trajectoire dans un sens ou dans 
I'autre. De part et d'autre de cette position de serrage, 
les lames de pincement 9 et 1 0 sont ecartees des dis- 
ques d'appui 4 comme represente sur la Fig. 3. Dans 
ces conditions, les poils de la peau peuvent alors 
30 s'engager entre les disques d'appui et les lames de 
pincement. 

Lorsque le rouleau d'epilation 2 parvient dans la 
position mediane de pincement, les parties coudees 
23 des chemins de guidage 21 obligent les ergots 22 

35 a se deplacer en direction du disque d'appui interme- 
diaire correspondant 4. Ceci provoque un coulisse- 
ment axial des lames 9 et 10 en sens inverse selon 
les fleches F1 et F2 de la Fig. 3. En consequence les 
lames 9 et 10 situees de part et d'autre d'un m£me 

40 disque d'appui 4 se trouvent ainsi serrees contre ce 
disque comme represente sur la Fig. 4. 

On est alors assure qu'it se produit un serrage 
effectif de chaque lame mobile 9 ou 10 contre le dis- 
que d'appui 4 correspondant, car ces lames sont 

45 independantes les unes des autres et le deplacement 
de chaque lame est commande par une came dis- 
tincte constitute par le chemin de guidage 21 respec- 
tif. De plus dans le cas ou I'un des disques d'appui 4 
ne serait pas convenablement place lors de I'opera- 

50 tion de pincement des lames mobiles 9 et 10, la pres- 
sion exercee par les lames correspondantes contre 
ce disque assurerait automatiquement une remise en 
place de ce dernier dans la position voulue. Ceci est 
rendu possible par le fait que chaqu disque d'appui 

55 4 peut se deplacer sur I s axes 8 par coulissement a 
frottement. 

Les chemins de guidage 21 peuvent etre pr6vus 
directementsurle pourtourde I'arbre fix 5, parexerrv 
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pi par fabrication de celui-ci en matiere moulee. 
Cependant ces chemins de guidage peuvent egale- 
ment Stre prevus sur un manchon 24 rapporte sur 
i'arbre 5, ainsi que c'est le cas dans I'exemple repre- 
sents (voir notamment Fig. 3 et 4). 5 

Dans la forme de realisation decrite ci-dessus, 
I'agencement est tel que le rouleau d'epiiation 2 est 
anime d'un mouvement de rotation alteme dans un 
sens et dans I'autre. Cependant il serait egalement 
possible de prevoir un mouvement de rotation conti- 10 
nue du rouleau 2 sur lui-meme. Dans un tel cas, le 
bras d'entraTnement 13 de la piece 12 serait supprime 
et Tune des joues d'encadrement 11 de cette piece 
serait alors solidaire d'une roue dentee accouplee, 
par I'intermediaire de d'engrenages de transmission, 15 
avec I'arbre de sortie du moteur. Par ailleurs les che- 
mins de guidage 21 pourraient alors avoir un profil tel 
que !e serrage des lames mobiles 9 et 10 se produise 
une ou deux fois par tour de rotation du rouleau 2. 
Mais lefonctionnementde Tappareil resteralt le mSme 20 
que dans la forme de realisation precedemment 
decrite. 

Au lieu d'etre disposes sur le pourtour de I'arbre 
central 5, les chemins de guidage 21 pourraient Store 
prevus a la peripherie du rouleau rotatif. Dans un tel 25 
cas ces chemins de guidage pourraient s'etendre tout 
autour de ce rouleau avec une interruption a I'endroit 
de ta zone de travail Z-Z' ou s'effectue le pincement 
des poils a arracher. Par ailleurs ces chemins de gui- 
dage pourraient etre remplaces par tout autre sys- 30 
teme de cames susceptibles de provoquer un 
mouvement de translation axiaie des lames mobiles 
9et10. 

Au lieu de comporter deux lames mobiles de pin- 
cement disposees de part et d'autre d'un mime dis- 35 
que intermediate d'appui, le rouleau d'epiiation 
pourrait posseder une seule lame mobile entre deux 
disques d'appui, les chemins de guidage 21 etant tels 
que cette lame vienne s'appliquer contre Tun des 
deux disques, ou bien altemativement contre Tun ou 40 
contre I'autre. Du reste de nombreux autres agence- 
ments peuvent Stre envisages. 

II convient de noter que le tenme "disque", qui est 
utilise pour designer les pieces d'appui 4 du rouleau 
d'epiiation, ne signifie pas que ces pieces doivent 45 
avoir obligatoirement la forme d'un disque circulate 
ayant un contour continu. En effet le contour externe 
de ces pieces peut etre different. De meme les lames 
mobiles de pincement 9 et 10 peuvent avoir un 
contour different de celui prevu dans I'exemple repre- so 
sente. 

Selon une variante de realisation avantageuse, 
les chemins de guidage 21 comportent au point de 
rapprochement maximal entre les lames de pince- 
ment 9, 10 et le disqu d'appui 4 une portion lineair 55 
permettant de maintenir le pincement entre les lames 
de pincement et le disque d'appui pendant une duree 
predetermines. Cette caracteristique permet d'assu- 


rer que les poils restent pinces par les lames et le dis- 
que pendant le temps necessaire a leur arrachement 
ff ctif. 

Selon une autre variante de realisation egale- 
ment avantageuse les ensembles nominaux de lames 
de pincement 9, 1 0, de disque d'appui 4 et de chemins 
de guidage 21 correspond ants sont disposes autour 
de I'arbre 5 du rouleau d'epiiation 2 avec un certain 
decalage angulaire entre eux. Cette disposition a 
pour effets avantageux d'assurer un d6calage dans le 
temps entre ta prise des poils dans une meme zone , 
ce qui diminue tres sensiblement voire supprime 
I'arrachage par touffes et en consequence diminue la 
douleur ressentie par I'utilisateur. Par ailleurs, cette 
disposition diminue la consommation de courant et 
supprime les pics de consommation dus a I'arrachage 
par touffes realise paries appareils quine presentent 
pas ce decalage angulaire entre leurs ensembles 
nominaux. 

Bien entendu, la valeur angulaire de la portion 
lineaire des chemins de guidage 21 ainsi que celle du 
decalage entre les groupes nominaux sera fonction 
du diametre de I'arbre 5 et du nombre de groupes 
nominaux. 


Revendications 

1 - Appareil a epiler comportant un rouleau rotatif 
d'epiiation comprenant une serie de disques ou simi- 
laires disposes trans versalement a I'arbre de ce rou- 
leau et entre lesquels il est prevu des lames mobiles 
de pincement destinees a s'appliquer chacune perio- 
diquement contre un disque voisin d'appui, caracte- 
rise en ce que : 

- les lames de pincement (9, 10) sont indepen- 
dantes les unes des autres et sont montees libre- 
ment coulissantes dans le sens axial sur deux 
axes (8) disposees paral (element a I'arbre (5) du 
rouleau d'epiiation (2), de part et d'autre de cet 
arbre, ces deux axes etant portes par deux joues 
d'encadrement (11) assurant PentraTnement de 
I'ensemble en rotation, 

- chacune de ces lames de pincement (9, 10) est 
associee a une came, un chemin de guidage (21) 
ou similaire qui lui est propre et dont ie profil est 
tel qu'au cours de la rotation du rouleau , it 
im prime dans une position angulaire determined 
de ce rouleau, un mouvement axial a la tame de 
pincement correspondante (9, 10) de facon a 
I'appliquer contre le disque voisin d'appui (4). 

2 - Appareil a epiler selon la revendication 1, 
caracterise en ce que les disques d'appui (4) sont 
indep ndants d I'arbre central (5) qui est fixe, et ces 
disques sont montes coulissant, a frottement dur sur 
les axes (8) portant les lames mobiles de pincement 
(9 et 10). 

3 - Appareil a epfler selon la revendication 2, 
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caract£ris& en ce que, de part et d'autre de chaque 
disque d'appui (4), II est pr6vu deux lames mobiles de 
pincement (9 et 1 0), et les deux carries ou chemins de 
guidage (21 ), affectes £ Tune et I'autre de ces lames, 
ont un profil tel que, dans une position angulaire s 
d6termin6e du rouleau (2), elles provoquent des 
d6placements de ces deux lames (9 et 10) en sens 
inverse de facon a les serrer de part et d'autre du dis- 
que d'appui correspondant (4). 

4 - Appareil a 6piler selon Tune des revendica- 10 
tions pr6c6dentes, caract6ris6 en ce que les carries 

de commande des lames mobiles (9,10) consistent en 
des chemins de guidage (21), pr£vus sur le pourtour 
de I'arbre central fixe (5), et a I'int6rieur de chacun 
desquels sont engages un ou piusieurs ergots (22) 15 
prdvus en saillie sur le bord de I'ouverture de chaque 
lame mobile (9, 10). 

5 - Appareil a gpiler selon Tune des revendica- 
tions pr6c6dentes caracterise en ce que le rouleau 
d'6pilation (2) est anim6 d'un mouvement altem6 de 20 
rotation partielle, dans un sens et dans I'autre, et les 
cames de commande (21 ) ont un profil tel qu'elles pro- 
voquent le serrage des lames mobiles de pincement 
(9,10) contre les disques d'appui (4), lorsque le rou- 
leau se trouve au milieu de sa trajectoire dans un sens 25 
et dans I'autre. 

6 - Appareil a gpiler selon Tune quelconque des 
revendications pr6c£dentes caract6ris§ en ce que 
chaque chemin de guidage (21) comporte une portion 
lindaire au point de rapprochement maximal entre les 30 
lames de pincement (9, 1 0) et le disque d'appui (4) de 
manure a augmenter la dur§e de I'application des 
lames de pincement (9, 10) contre le disque d'appui. 

7 - Appareil a 6piler selon Tune quelconque des 
revendications pr£c6dentes caract6ris6 en ce que les 35 
ensembles nominaux des disques d'appui (4) et des 
lames de pincement (9, 10) assoctes ainsi que les 
chemins de guidage (21) correspondants sont dispo- 
ses autour de I'arbre (5) du rouleau d'6pilation (2) 
avec un certain d£calage angulaire entre eux. 40 
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FIG. 3 
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